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Communiqué de presse Sensor Instruments
Février 2021

Séparation des couleurs de vêtements usagés pendant le processus de recyclage
01/02/2021. Sensor Instruments GmbH : Des vêtements usagés de différentes couleurs qui sont transportés sur un tapis roulant doivent être triés par couleurs. Dans ce cadre, l’ordre, l’orientation des vêtements, ainsi que leur pli, qu’il soit plat ou enflé, sont de nature aléatoire. En outre, les vêtements usagés sont transportés individuellement, c’est-à-dire entre les différents textiles, 
de façon à permettre de regarder chaque vêtement verticalement depuis le haut. La vitesse de transport du tapis roulant est en outre constante, celle-ci est d’environ 1 m/s. Dès que la couleur 
de chaque vêtement a été identifiée, une des buses de soufflage est activée de façon temporisée, laquelle assure que le textile atterrisse dans le conteneur prévu pour chacune des couleurs.
Les examens préalables ont montré que le capteur de couleur SPECTRO-3-1000-COF-d50.0-CL-MSM-DIG était le meilleur choix pour cette tâche de mesure. Le capteur est ici placé à une distance de 800 mm par rapport au tapis roulant ; le capteur est ici orienté à la verticale sur la surface du tapis. Il s’est avéré que les vêtements prennent pendant le transport sur le tapis roulant une dilatation en hauteur maximale de 300 mm, ce qui ne présente aucun problème pour les capteurs,
la distance de mesure disponible étant tout de même comprise entre de 20 mm à 2000 mm ;
le diamètre du spot de lumière blanche est ici de 50 mm (à une distance de 1000 mm).
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1. Paramètres du capteur
1.1. Paramétrage
Les capteurs peuvent être paramétrés à l’aide du logiciel Windows® SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3 :
C SPACE : L*a*b* (color space = espace de couleur)
POWER MODE (mode puissance) : DOUBLE (en présence d’un vêtement sombre, l’amplification du récepteur et la puissance de l’émetteur sont automatiquement augmentées, tandis que les deux grandeurs de réglage sont réduites dans le cas des vêtements clairs)
GROUPE : 12 groupes de couleurs sont ici activées, différents coloris sont ici rassemblés au sein d’un groupe de couleurs (par exemple violet, lilas)
AC : active l’élimination de la lumière étrangère
DIGITAL OUTMODE : le capteur de couleurs dispose de 5 sorties numériques, le codage binaire permet de disposer de jusqu’à 31 groupes de couleurs.
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Réglages des paramètres de logiciel via le cavalier PARA1


1.2. Processus d’apprentissage
Après que le nombre des groupes de couleurs a été déterminé, le nombre des coloris dans chaque groupe de couleurs peut être déterminé. Les représentants typiques dans chaque groupe de couleurs pourront être sélectionnés dans la prochaine étape.
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Nombre des groupes de couleurs : 12 (0 … 11)
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Représentants typiques des différents groupes de couleurs

Après que les 12 groupes de couleurs ont été définis, jusqu’à 64 coloris peuvent être appris dans ce qu’on appelle le tableau d’apprentissage. L’attribution du groupe de couleur  coloris se fait dans le tableau PARA2, le groupe de couleurs appartenant au coloris est ici sorti en codage binaire sur les 5 ports numériques.

2. Résultats des tests
2.1. Tests statiques
Dans la prochaine étape, les différents vêtements sont positionnés dans l’ordre en dessous du capteur :
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GROUPE 0 : JAUNE
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GROUPE 1 : ORANGE
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GROUPE 2 : ROUGE
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GROUPE 3 : VERT
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GROUPE 4 : BLEU FONCÉ
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GROUPE 4 : BLEU FONCÉ
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GROUPE 5 : BLANC
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GROUPE 6 : VIOLET
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GROUPE 6 : VIOLET)
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GROUPE 7 : ROSE
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GROUPE 7 : ROSE
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GROUPE 7 : ROSE
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GROUPE 8 : BLEU CLAIR
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GROUPE 8 : BLEU CLAIR
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GROUPE 9 : MAGENTA
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GROUPE 10 : GRIS
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GROUPE 11 : GRIS FONCÉ

2.2. Tests dynamiques
Les textiles sont transportés à une vitesse définie (0.5 m/s … 1 m/s) en dessous du capteur (que l’on peut voir dans la capture d’écran suivant) :
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Ordre des vêtements : 
FOND / ROUGE / FOND / VERT / FOND / ORANGE / FOND / JAUNE
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Ordre des vêtements 
FOND / ROSE / FOND / BLEU FONCE / FOND / VIOLET / FOND / ROSE

3. Résumé
Le capteur de couleurs SPECTRO-3-1000-COF-d50.0-CL-MSM-DIG permet notamment, grâce à sa large plage de mesure (20 mm … 2000 mm), à une taille de spot de couleur de 50 mm de diamètre et à une haute fréquence de scannage (qui se trouve dans une plage de kHz sans calcul de moyenne) et à l’algorithme de logiciel spécial (BEST HIT, DOUBLE, GROUP), un tri parfait des vêtements par couleur.



Contact :
Sensor Instruments
Entwicklungs- und Vertriebs GmbH
Schlinding 11
D-94169 Thurmansbang
Téléphone +49 8544 9719-0
Téléfax +49 8544 9719-13
info@sensorinstruments.de
FR_PI_2021-02-01_SI_Séparation des couleurs de vêtements usagés pendant le processus de recyclage.docx 14/14
image4.jpeg




image5.jpeg




image6.jpeg




image7.jpeg




image8.jpeg




image9.jpeg




image10.png
B 5ECTRO3 MM DIG Scope V1.3

Sensor

POWER MODE boee v

N e s
AveRaceE s~ LeDmooe o
DIGITAL OUTMODE ENARY I ~

.
= e
™ FILE SET.

“u [SRTI—

sToP.

SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3

X0z cseAcE, © SPACED |
1030-

753 500 250 00 250 500

1295-
205

Instruments

1000-
a00-{
&00-
a00- w00-
200- el
00-
00-
S S A —— S B o R S
T3 500 20 00 260 sdo sfa 41250 o0 280 sdo 750sds
COMMUNICATIONFPORT | 23 [SPECTROS MSWDIG VI3 T9MarZ0T8





image11.png
B 5ECTRO3 MM DIG Scope V1.3

Sonsor g

CowecT | PaaL | panA2
TEACH | REC | cAuB GEN  |..score
T E—TE—

SeTROW COLORS ALy =
seecTRow § 25 Rowcolon NN
[ rssonrorow ] [ Reser 1
[_seome J[__cermowme ]
[_saverosenson ] [_cereromsenson ]

SPECIFICATION

“u [SRTI—

SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3

X0z cseAcE, © SPACED |

Instruments

[ T

e

RN

-

s

dotant

—_—

Cdotb

P s 60 280 00 0 50

ampe 733 800
1295 i 199- e

B FTe o
1000~ )

asta€ g0 s00-

SEM g0 s00- |

C-No: . >

il

GRP £X0) 200-

[ N S 001
o ————— S RN

i3 560 280 00 280 sbo sia | Si120 oo 280 sto 70sds

CommmCATONPORT [ 23 FPECTRO WS DG VIS TSMarznte





image12.png
B 5ECTRO3 MM DIG Scope V1.3

Sensor

T —

| cau | GEN | scope

F —Tm—

0

EvALUATION MoDE aestur =

Sware wooe Senere -

exteach orr =] mccEn con v

v [ U [ame =
{265 [c0es [7760 ] 3000 | 500 | 000
13111 {3037 [s954 [ 3000 [ 500 [ oo0
2 {5042 |70 [avea [ 3000 500 | 000
3 [aizs[s047 |73 | 3000 [ 500 [ 000
4195 [ w03 {3029 3000 500 | 000
5 [oz] 5ot [evse | 3000 [ 500 [ 000
& 1172 ses [s701 [ 3000 [ 500 | 000
> Tam {150 Teats 3000 [ s00 000
{1718 [ 03[ s020 | 3000 | 500 | 000
5 14 [ 7 [3329 3000 [ 500 [ 000
TEACHOATATO | No: § 35 I

[reacnvemn | [_veacnree ] [meser ]

[ ST Y S |

=

= cer Sor

" (o TR

pal

3

9
Bl

SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3 P —

X0z cseAcE, © SPACED |
1030-

753 500 250 00 250 500 814

1295 e
205 ot

10004 AT

a00-
&00-
a00-
200-

00-

I ———
T3 500 20 00 260 sdo sia

1000-

s00-

e0- |

00-
200-
00-
4

L e R Bt
Y1250 oo 280 sdo 780 sis

COMMUMICATIONFPORT | 23 [SPECTROS MSW DIG VT3

ToNarZ0T8





image13.png
B 5ECTRO3 MM DIG Scope V1.3

Sensor

I PARAL | PARA2
| caus GEN | scoPE
F E—T—
——
EvALUATION MoDE sesTir
SHape MoDE serene -
eaeacH orr cont—~|
o [ o o I

o o6 [ 7760 | 2000 | 500 | 000

1 (111 [a037 [5954 [ 3000 [ 500 | 000

2 5032 ]z [4162 | 3000 [ 500 | 000

3 [<125]6047 {783 [ 2000 [ 500 [ 000

4950 | 203|305 | 3000 [ 500 | 000

s (o28] 591 {8796 | 000 [ 500 [ 000

& 1172|269 |74 | 3000 [ 500 | 000

7 8% 150 [es1a ] 000 [ 500 [ 000

s 1718|1033 020 | 3000 [ 500 | 000

5 4141|743 [:32s [ 3000 [ 500 [ 000

TEACHOATATO | No: § B e
[renchmean ] [_teacrmec ] [ _reser ]
=
= e
~ ne er

“u [SRTI—

Betdl

e

deta €

oo
)

9
3

SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3

X0z cseAcE, © SPACED |
1030-

753 500 250 00 250 500 81

i
1295-

Instruments

205 o

1000-

a00-

&00-

a00- w00-

200- el

00- ol

S S A —— S B o R S
753 500 20 00 280 560 sia 411250 oo 280 60 750334

COMMUNICATIONFPORT | 23 [SPECTROS MSWDIG VI3 T9MarZ0T8





image14.png
B 5ECTRO3 MM DIG Scope V1.3

Sensor

T —
| caus | GEN | score
F —Tm—
0
EvALUATION MoDE aestur =
Sware wooe Senere -
exteach orr =] mccEn con v
v [ U [ame =
{265 [c0es [7760 ] 3000 | 500 | 000
13111 {3037 [s954 [ 3000 [ 500 [ oo0
2 {5042 |70 [avea [ 3000 500 | 000
3 [aizs[s047 |73 | 3000 [ 500 [ 000
4195 [ w03 {3029 3000 500 | 000
5 [oz] 5ot [evse | 3000 [ 500 [ 000
& (172|369 s701 [ 3000 [ 500 | 000
{83 [ 150 Jes1a [ 3000 [ 500 [ 000
& 718|033 s020 ] 3000 500 | 000
5 14 [ 7 [3329 3000 [ 500 [ 000
TEACHOATATO | No: § 35 I
[reacnvemn | [_veacnree ] [meser ]
[ ST Y S |
=
A et

“u [SRTI—

SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3

Instruments

| o o soace. < seaceo |
[0 e
e
T
-
poen
dotant
o]
Cdob
— 3560 250 00 280 0 sl
ot <D<
e o R b
1000~ e ) 1000~
gt aolf s00-
coo- 00
C-No: . )
il
GRP £X0) 200-
- o N S 001
S S Sy S S SN B oot S S
i3 560 280 00 280 sbo sia | Si120 oo 280 sto 70sds
ComMNCATONFORT | 23 [SPECTROINSWDIGVIS T9Marz0rs





image15.png
B 5ECTRO3 MM DIG Scope V1.3

Sensor

I PARAL | PARA2
| caus | GEN | score
F E—T—
0
EVALUATION MoDE sesTHT -
SHape MoDE serene -
eaeacH o | caER cont—~|
o [ o o A

0| 269 [ 086 | 7760 | 3000 | 500 | 000

1 (111 [a037 [5954 [ 3000 [ 500 | 000

2 5032 ]z [4162 | 3000 [ 500 | 000

3 [<125]6047 {783 [ 2000 [ 500 [ 000

4950 | 203|305 | 3000 [ 500 | 000

s (o28] 591 {8796 | 000 [ 500 [ 000

& 1172|269 |74 | 3000 [ 500 | 000

7 |83 | 150 [eo12 [ 3000 [ 500 | 000

s 1718|1033 020 | 3000 [ 500 | 000

5 4141|743 [:32s [ 3000 [ 500 [ 000

TEACHOAATO | N § B | e
[renchmean ] [_teacrmec ] [ _reser ]
g
= e
~ ne er

“u [SRTI—

LR Ball

SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3

X0z cseAcE, © SPACED |
1030-

753 500 250 00 250 500 81

Instruments

sia
1295- o
i e
10001 S e e
s00-/
coo-
s00- b o
200- ol
00-
~— 00-
o ————— S RN
i3 560 280 00 280 sbo sia | Si120 oo 280 sto 70sds
ComMNCATONFORT | 23 [SPECTROINSWDIGVIS T9Marz0rs





image16.png
B 5ECTRO3 MM DIG Scope V1.3

Sensor

[ I —rre—
| caus|__cen | scope |
F E——
E——
EVALUATION MODE aestr
SHape wooe Senere -
xtEAch orr =] mccEn con
v [ U [ame B
0 s | 7760 [ 3000 | 500 | 000
. 3037 {5554 [ 3000 | 500 | 000
z 2378 [s163 | 3000 [ 500 o0
) G047 |73 [ 5000 [ 500 [ 000
3 203 [ 3025 | 3000 [ 500 | 000
5 591 5756 [ 3000 500 | 000
5 35 [e7os | 3000 [ 500 [ 000
3 50 513 [ 3000 500 [ 000
& 718|033 s020 ] 3000 500 | 000
5 14 [ 7 [3329 3000 [ 500 [ 000

[reacnoamato | no: g 2 Ine =

[reacnvemn | [_veacnree ] [meser ]
e
= e

= v Sror

“u [SRTI—

SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3

[ Jp—

g,
le0s0
-
dotant
[
Cdemab g0
— 3560 250 00 280 0 sl
deta L* -
1295- o
B3 rrc
1000-
dsta€ g0
o
o
s00-
GRP S
— o
72,

753 500 250 00 280 500 814

00-
200-
00-
4

760
S1250 oo

Instruments

780 934

280 500

coMmuNCATIONRORT [ 23

[EPECTROS MSM DG V13

ToNarZ0T8





image17.png
B 5ECTRO3 MM DIG Scope V1.3

Sensor

T —
| caus GEN | scoPE
F E——
0
EvALUATION MoDE sestiT =
SHape wooe Senere -
xtEAch orr =] mccEn con v
v [ U [ame =
{265 [c0es [7760 ] 3000 | 500 | 000
13111 {3037 [s954 [ 3000 [ 500 [ oo0
2 {5042 |70 [avea [ 3000 500 | 000
3 [aizs[s047 | 703 | 3000 [ s00 [ 000
4 990 | 803 [3029 | 3000 [ 500 | 0.00
5 (02| 5ot Je7s6 | 3000 [ 500 | 000
& (172|369 s701 [ 3000 [ 500 | 000
{83 [ 150 Jes1a [ 3000 [ 500 [ 000
& 718|033 s020 ] 3000 500 | 000
5 14 [ 7 [3329 3000 [ 500 [ 000

(oo e § 5 1 =

[reacnvemn | [_veacnree ] [meser ]

g
= e
™ FILE SET.

“u [SRTI—

SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3 P —

X0z cseAcE, © SPACED |
1030-

aia L) 100

s00-
00-
200-

00-

272, 7,

753 500 20 00 280 560 sia 411250 oo 280 60 750334

COMMUNICATIONFPORT | 23 [SPECTROS MSWDIG VI3 T9MarZ0T8





image18.png
B 5ECTRO3 MM DIG Scope V1.3

Sensor

T —
| caus | GEN | score
F E——
0
EvALUATION MoDE sestiT =
SHape wooe Senere -
xtEAch orr =] mccEn con v
v [ U [ame =
{265 [c0es [7760 ] 3000 | 500 | 000
13111 {3037 [s954 [ 3000 [ 500 [ oo0
2 {5042 |70 [avea [ 3000 500 | 000
3 [aizs[s047 |73 | 3000 [ 500 [ 000
4195 [ w03 {3029 3000 500 | 000
5 [oz] 5ot [evse | 3000 [ 500 [ 000
& (172|369 s701 [ 3000 [ 500 | 000
{83 [ 150 Jes1a [ 3000 [ 500 [ 000
& 718|033 s020 ] 3000 500 | 000
5 14 [ 7 [3329 3000 [ 500 [ 000

(oo e § 5 1 =

[reacnvemn | [_veacnree ] [meser ]
o
= e

~ e et

“u [SRTI—

SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3

X0z cseAcE, © SPACED |
1030-

Instruments

753 560 250 00 250 500 sia4 o 100
o
0.
a0
0.
0.
B sho o ob so sdo sl Sirsio o o o rosis
commcrmonronr [ 3 Fremo e R





image19.png
B 5ECTRO3 MM DIG Scope V1.3

Sensor

SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3

Instruments

MarcoLNo F E—T—
wm ——
EvALUATION MoDE sesTir
SHape MoDE serene -
eaeacH orr cont

o [ o o I

o6 [ 7760 | 2000 | 500 | 000

3037 [5954 [ 3000 | 500 | 000

2378 4162 | 3000 | 500 [ 000

047783 [ 2000 [ 500 [ 000

803 {3029 [ 3000 | 500 [ 000

591 [e7% [ 3000 [ 500 [ 000

369 6701 [ 3000 | 500 [ 000

50 [eo1e [ 3000 [ 500 | 000

o33 e020 | 3000 [ 500 | 000

743 {3329 [ 3000 | 500 [ 000

TEACHOAATO | N § B | e

[renchmean ] [_teacrmec ] [ _reser ]
=
= e
~ ne er

“u [SRTI—

250 560 84 o
= o
0.

s00- |

0.

0.

753 500 250 00 280 500 814

760
S1250 oo

780 934

280 500

COMMUMICATIONFPORT | 23 [SPECTROS MSW DIG VT3

ToNarZ0T8





image20.png
B 5ECTRO3 MM DIG Scope V1.3

Sensor

T —
| caus | GEN | score
F E——
0
EvALUATION MoDE sestiT =
SHape wooe Senere -
xtEAch orr =] mccEn con v
v [ U [ame =
{265 [c0es [7760 ] 3000 | 500 | 000
13111 {3037 [s954 [ 3000 [ 500 [ oo0
2 {5042 |70 [avea [ 3000 500 | 000
3 [aizs[s047 |73 | 3000 [ 500 [ 000
4195 [ w03 {3029 3000 500 | 000
5 [oz] 5ot [evse | 3000 [ 500 [ 000
& (172|369 s701 [ 3000 [ 500 | 000
{83 [ 150 Jes1a [ 3000 [ 500 [ 000
& 718|033 s020 ] 3000 500 | 000
5 14 [ 7 [3329 3000 [ 500 [ 000

[moomo e 3 5 w =

[reacnvemn | [_veacnree ] [meser ]
o
= e

~ e et

“u [SRTI—

i

H

B0+

SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3

X0z cseAcE, © SPACED |
1030-

753 500 250 00 250 500 81

i

1295
205

Fo

I ———
T3 500 260 0o 260 sdo

sl

1000~
00~
00~
00~
200-
00-
E

760
S1250 oo

Instruments

780 934

280 500

coMmuNCATIONRORT [ 23

[EPECTROS MSM DG V13

ToNarZ0T8





image21.png
B 5ECTRO3 MM DIG Scope V1.3

Sensor

T —
| caus | GEN | score
F E——
E——
EVALUATION MODE aestr
SHape wooe Senere -
xtEAch orr =] mccEn con v
v [ U [ame B
{265 [c0es [7760 ] 3000 | 500 | 000
13111 {3037 [s954 [ 3000 [ 500 [ oo0
2 {5042 |70 [avea [ 3000 500 | 000
3 [aizs[s047 |73 | 3000 [ 500 [ 000
4195 [ w03 {3029 3000 500 | 000
5 [roz] 5ot Je7se | 3000 [ 500 [ 000
& 1172|369 [6704 | 3000 [ 500 | 000
|83 [ 150 [es1a | 3000 | 500 | 000
& 718|033 s020 ] 3000 500 | 000
5 14 [ 7 [3329 3000 [ 500 [ 000

[moomo e 3 5 w =

[rercamen ] [ reser ]

.
= e
~ fe Ger

“u [SRTI—

SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3

[ Jp—

1030-

Instruments

3 500 250 00 250 500 814 o 100
295- = 11939- o
105 o b
1000~ B
00 007
e00- s00- |
w00~ s00-
20~ 200-
00-
00-
7 p————— 7  —ff [ ——
T3 500 240 oo 290 sdo sia | 4h120 ob 280 sdo 7osis
COMMUNCATIONPORT | 23 [SPECTROIMSMOIG VIS Tamara0Ts





image22.png
B 5ECTRO3 MM DIG Scope V1.3

Sensor

| caus GEN | scoPE
F —Tm—
E——
EVALUATION MODE aestur
Sware wooe Senere -
exteach orr con
v [ U [ame B
{265 [c0es [7760 ] 3000 | 500 | 000
13111 {3037 [s954 [ 3000 [ 500 [ oo0
2 {5042 |70 [avea [ 3000 500 | 000
3 [aizs[s047 |73 | 3000 [ 500 [ 000
4195 [ w03 {3029 3000 500 | 000
5 [oz] 5ot [evse | 3000 [ 500 [ 000
& 1172 ses [s701 [ 3000 [ 500 | 000
> Tam {150 Teats 3000 [ s00 000
{1718 [ 03[ s020 | 3000 | 500 | 000
5 14 [ 7 [3329 3000 [ 500 [ 000
TEACHOATATO | No: § 35 I
[reacnvemn | [_veacnree ] [meser ]
=
=
= cer Sor

" (o TR

T

N
s

3

9
Bl

SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3

X0z cseAcE, © SPACED |
1030-

753 500 250 00 250 500 81

i

1295-

205 o

00-

I ———
T3 500 260 0o 260 sdo

sl

s00-
00-
200-
00-
4

760
S1250 oo

Instruments

780 934

280 500

coMmuNCATIONRORT [ 23

[EPECTROS MSM DG V13

ToNarZ0T8





image23.png
B 5ECTRO3 MM DIG Scope V1.3

Sensor

T —
| caus | GEN | score
F —Tm—
0
EvALUATION MoDE aestur =
Sware wooe Senere -
exteach orr =] mccEn con v
v [ U [ame =
{265 [c0es [7760 ] 3000 | 500 | 000
13111 {3037 [s954 [ 3000 [ 500 [ oo0
2 {5042 |70 [avea [ 3000 500 | 000
3 [aizs[s047 |73 | 3000 [ 500 [ 000
4195 [ w03 {3029 3000 500 | 000
5 [oz] 5ot [evse | 3000 [ 500 [ 000
& 1172 ses [s701 [ 3000 [ 500 | 000
- [a% 150 st [ 3000 [ 500 [ 000
{1718 [ 03[ s020 | 3000 | 500 | 000
5 14 [ 7 [3329 3000 [ 500 [ 000
TEACHOATATO | No: § 35 I
[reacnvemn | [_veacnree ] [meser ]
o
=
A et

“u [SRTI—

——
=
-

SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3

X0z cseAcE, © SPACED |
1030-

i

Fo

50
“
20

o

I ———
T3 500 260 0o 260 sdo

sl

76

Instruments

o
o
o
o]

780 934

280 500

441250 0

coMmuNCATIONRORT [ 23

[EPECTROS MSM DG V13

ToNarZ0T8





image24.png
B 5ECTRO3 MM DIG Scope V1.3

Sensor

SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3 P —

X0z cseAcE, © SPACED |
1030-

00-
woll

753 500 250 00 250 500 814

1295 e
205 ot

&00-
a00-
200-

00-

I ———
T3 500 20 00 260 sdo sia

e0- |

00-
200-
00-
4

L e R Bt
Y1250 oo 280 sdo 780 sis

|
e e—|
E] 31 =
o Ceas
-
EVALUATION MoDE sesTir -
[ ez ]
SHAPE MODE serene -
edEAch o | caER cont—~|
dotant
o [ o o [ | | ==
0| 269 |08 [7760 | 3000 | 500 | 000 Lokt
1 (111 [a037 [5954 [ 3000 [ 500 | 000 Tom
2 5032 ]z [4162 | 3000 [ 500 | 000 dona L
3 [<125]6047 {783 [ 2000 [ 500 [ 000
4950 | 203|305 | 3000 [ 500 | 000
s (o28] 591 {8796 | 000 [ 500 [ 000
& 1172|269 |74 | 3000 [ 500 | 000 aota €
7 |83 | 150 [eo12 [ 3000 [ 500 | 000 —cw
s [-1718 1033l 020 | 3000
5 (4141|743 [ma2e [ 3000
TEAcHOATATO | No: § B
[renchmew ] [_teacnrec
g
= e
~ ne er

“u [SRTI—

COMMUMICATIONFPORT | 23 [SPECTROS MSW DIG VT3

ToNarZ0T8





image25.png
B 5ECTRO3 MM DIG Scope V1.3

Sensor

T —
| caus | GEN | score
F E——
0
EvALUATION MoDE sestiT =
SHape wooe Senere -
xtEAch orr =] mccEn con v
v [ U [ame =
{265 [c0es [7760 ] 3000 | 500 | 000
13111 {3037 [s954 [ 3000 [ 500 [ oo0
2 {5042 |70 [avea [ 3000 500 | 000
3 [aizs[s047 |73 | 3000 [ 500 [ 000
4195 [ w03 {3029 3000 500 | 000
5 [oz] 5ot [evse | 3000 [ 500 [ 000
& (172|369 s701 [ 3000 [ 500 | 000
{83 [ 150 Jes1a [ 3000 [ 500 [ 000
& 718|033 s020 ] 3000 500 | 000
5 14 [ 7 [3329 3000 [ 500 [ 000

[moomo e 3 5 w =

[reacnvemn | [_veacnree ] [meser ]
o
= e

~ e et

“u [SRTI—

LR pall

SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3

X0z cseAcE, © SPACED |

Instruments

P =
ol
oy
0]
el
1830
il
s
753 500 250 00 250 500 814 L) 100
B’ ol
e W) 1000~ =
800- 200~
00! |
) el
e
s ol
%43 sdo 2o o0 2o o sis Sirazbo b o wo osis
‘COMMUNICATION PORT = [SPECTROIMSMDIG V13 19/Mar/2018





image26.png
B 5ECTRO3 MM DIG Scope V1.3

Sensor

T —
| caus | GEN | score
F E——
E——
EVALUATION MODE aestr
SHape wooe Senere -
xtEAch orr =] mccEn con
v [ U [ame B
{265 [c0es [7760 ] 3000 | 500 | 000
13111 {3037 [s954 [ 3000 [ 500 [ oo0
2 {5042 |70 [avea [ 3000 500 | 000
3 [aizs[s047 |73 | 3000 [ 500 [ 000
4195 [ w03 {3029 3000 500 | 000
5 [oz] 5ot [evse | 3000 [ 500 [ 000
& (172|369 s701 [ 3000 [ 500 | 000
7o [ 150 Jea1s | 3000 [ 500 [ 000
2 [1718]-1033]6020 | 3000 [ 500 | 000
5 {144 [ 7.3 [3329 | 3000 | 500 | 000

[[reacnoamato | no

[rercamen ] [

|

.
= e
™ FILE SET.

“u [SRTI—

sToP.

SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3

[ P p—

dena L

denae
o

GrP
——

1030-

3 500 250 000 250 500 &1

i

1295-

205 o

1000-
s00-/
&00-
a00-
200-

00-

I ———
T3 500 260 0o 260 sdo

sl

e0- |

00-
200-
00-
4

760
S1250 oo

Instruments

780 934

280 500

coMmuNCATIONRORT [ 23

[EPECTROS MSM DG V13

ToNarZ0T8





image27.png
B 5ECTRO3 MM DIG Scope V1.3

Sensor

gesedl -«

T —
| caus | GEN | score
F —Tm—
i 0
EvALUATION MoDE aestir =
Sware wooe Senere -
exteach orr =] mccEn con v
v [ U [ame =
{265 [c0es [7760 ] 3000 | 500 | 000
13111 {3037 [s954 [ 3000 [ 500 [ oo0
2 {5042 |70 [avea [ 3000 500 | 000
3 [aizs[s047 |73 | 3000 [ 500 [ 000
4195 [ w03 {3029 3000 500 | 000
5 [oz] 5ot [evse | 3000 [ 500 [ 000
& (172|369 s701 [ 3000 [ 500 | 000
{83 [ 150 Jes1a [ 3000 [ 500 [ 000
& 718|033 s020 ] 3000 500 | 000
5 14 [ 7 [3329 3000 [ 500 [ 000
TEACHOATATO | No: § 35 I
[reacnvemn | [_veacnree ] [meser ]
[ ST Y S |
=
A et

“u [SRTI—

th

9
3

SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3

X0z cseAcE, © SPACED |
1030-

753 500 250 00 250 500 81

i

1295
205

Fo

s00-
00-
200-

00-

o ————— 76
T3 500 260 0o 260 sdo Sia280

sl

Instruments

780 934

280 500

oo

COMMUMICATIONFPORT | 23 [SPECTROS MSW DIG VT3

ToNarZ0T8





image28.png
Bl 5PECTRO3 MM DIG Scope V1.3

Sensor

SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3

X0z csPACE. C SPACED |
1030-

SETROW COLORS MANUALLY -
SELECTROW. 25 Rowcolon

[ sssonrorow ] [ Reser

1
[sneome ] [_ceremonme ]
1

[_saverosemson ] [_cerrronsenson

SPECIFICATION o

R Bell Bl

e o

1000-

s00- 200-

00~ &00- |

00- w00-

200- 2004

o0 ol

% s s e i ot N
Tia sbo 240 oo 240 sdo sis 120 oo 280 sdo 7osds

COMMUNICATIONPORT | 23 [ePECTROS MSMDIG V1S _Tamarzois

=% W e i





image29.png
Bl 5PECTRO3 MM DIG Scope V1.3

Sensor

TEACH |  REC cAUB GEN. SCOPE.
comecr L
cseace ~| caue e —"

PoweR MoDE oovsie v Seror
AveRAGE & ] Leomooe o
oiGITAL oUTHODE anany s

=
= e
rae e ]

TR O 2 suche s iercingeven

Belele Qo] -0l

SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3

xvz| cseace. csPAcED |
1030~

1205-

1200- s

400-
200- 2001
00-
00-
B S s S S 1 S B e S SR S
T3 500 20 00 260 sd0 sis | 41250 oo 280 60 750sd4
COMMUNICATIONFPORT | 23 [SPECTRO3 MSWDIG VI3 T9MarZ0T8





image30.png
B 5ECTRO3 MM DIG Scope V1.3

e Sensor
o L2 meorinsrumente de SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3 Instruments
CONNECT | . pARAL | pamaz |
T e | o P2 | TMecaLcuLATON 15 BASED ON THE CYCLE TIME IN THE DISPLAY I
dTimal asionel (o IEEGE SioNAL
[ GeToveiE e ]

4100~

H NG (e

200m 11
TMGMODE smLE sioT e
TRIGGER LEVEL 1. 4056
SCANRATE 160 000) g
[ s e |
1750-
[ FRINT SCOPE GRAPH Tl =
ComenT (00 0 PRINT, 1250-
[SPECTRO"3 1000-COF B0 CHEM DG 1000-

(dstance to the bockaround. $50mm
(Sbvecthoght 250mn
IBeREDBG/ORANGE BGYELLOW

o seno 110
= e
— fie SEL

" (o TR




image31.png
Sensor

CONNECT I PARAL 1l PARAZ
TEAcH | mec | cAUs | GEn . Score
[ GerorciETiE
i e el
TRGMODE __smoiEsdor xvz
SCAN RATE [1..60 0001 g
[ scan ] [ sreacsomn

[ PrinT SCoPE GrAPH

‘COMMENT (ADD TO PRINT)

'SPECTRO-3-1000-COF-50 0-HSM DIG
(Getance 1o e backaround: 850mm
BN BG/OARKBLUE BGMOLETTBGPINK

SPECTRO3 MSM DIG Scope V1.3

TIME CALCULATION IS BASED ON THE CYCLE TIME IN THE DISPLAY [ms]
dTime]  MENCIECETMNN  dSonoldon  IEETEN

4100-

SiGNAL

Instruments

AL -

[ — 1T

 FuE

= e
GeT

"= (SR





image1.jpeg
Sensor Let'’s make sensors more individual

Instruments




image2.jpeg




image3.jpeg




